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前言 

本手册为您提供有关和芯星通 UM220-IV NK EVK 的有关信息，可配合和芯星通

《UPrecise User Manual》使用。 

 

适用读者 

本手册适用于对 GNSS 接收机有一定了解的技术人员使用。它并不面向一般读者。 
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1 概述 

UM220-IV NK 评估套件（简称 EVK）为和芯星通科技有限公司自主设计，主要作为和

芯星通 UM220-IV NK 模块功能、性能的测试评估平台，便于用户快速、方便地使用。 

该评估套件包含以下配件： 

表 1-1 UM220-IV NK EVK 配件明细 

类型 物品名称 数量 

主机 UM220-IV NK EVK 1 

配件 GNSS 单频天线-JCA236  1 

配件 Micro-B USB 接口线 1 

 

2 外观 

下图为 UM220-IV NK EVK 外观。 

 
图 2-1 UM220-IV NK EVK  
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3 接口及指示灯 

UM220-IV NK EVK 接口如下图所示，详细说明见表 3-1。 

 

 

图 3-1 UM220-IV NK EVK 接口及指示灯 

 

表 3-1 接口及指示灯说明 

接口 类型 描述 

S1 复位开关 通过跳线帽控制模块是否复位 

S2 天线馈电开关 通过跳线帽控制天线馈电的通断 

L1 电源/1PPS 指示灯 
当接通电源时，指示灯长亮； 

当 3D 定位有效时，指示灯闪烁。 

ANT 射频信号输入接头 天线信号输入端 

FWD 方向信号接头  
预留，用于接入里程计方向信号。 

UM220-IV NK EVK 暂不支持此接口。 

L2 速度脉冲信号指示灯 
预留，当接收到速度脉冲信号时，指示灯闪烁。 

UM220-IV NK EVK 暂不支持。 

SPD 速度脉冲信号接头 
预留，用于接入里程计速度脉冲信号。 

UM220-IV NK EVK 暂不支持此接口。 

USB Micro-USB 接头 用于电源供电（+5V）及数据通信 

SD-card SD 卡插座 用于安装 SD 存储卡 

UART 通信 DB9 接头 
预留，作为备用串口通信接口，232 电平。 

UM220-IV NK EVK 暂不支持此接口。 
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4 连接与配置 

4.1 连接准备 

UM220-IV NK EVK 提供 RTK 定位需要外接天线、电源并灌输标准 RTCM3.2 差分数据。 

– 天线需选择相位中心较好的高精度天线，整体射频链路无重大损耗； 

– 需保证 OpenSky 环境下模块 CN0 超过 40dB-Hz 的卫星达到 20 颗左右，以获取

高精度的 RTK 位置服务； 

– 差分数据源需提供连续稳定的标准 RTCM 服务，并通过传输软件灌输给 EVK 串口，

提供的数据需包括 GPS、BDS（含全部 1-63 号卫星）、GAL、QZSS 观测量数据以

及基准站坐标信息。 

4.2 硬件连接 

步骤 1：确保做好充分的防静电措施，如佩戴防静电手环、工作台表面接地等。 

步骤 2：选择增益适当的 GNSS 天线（天线支持的系统频点应与模块保持一致），在非

遮挡区域将其固定好，连接天线至射频 ANT 接口。 

步骤 3：使用 Micro-B USB 接口线连接 EVK 至电脑。 

步骤 4：在 PC 端打开 GNSS 评估软件 uSTAR。 

步骤 5：通过 uSTAR 控制接收机，显示星座视图、消息及接收机状态等，详情参见

《uSTAR Instructions》。 

天线

PC

接收机

 
图 4-1 连接示意图 
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4.3 标准差分数据源配置 

和芯星通提供配套评估软件 UPrecise，可用于传输差分改正数，实现 RTK 定位。 

操作步骤如下： 

1. 打开和芯星通官网（https://www.unicore.com/），下载 UPrecise 软件安装包。 

 

图 4-2 下载 UPrecise 安装包 

2. 安装后，启动软件。 

3. 选择与接收机相连的串口，单击“连接”。 

  

 

图 4-3 连接接收机 

4. 单击菜单栏“工具”>“RTCM 数据流”图标，调出”RTCM 监测”窗体。 

https://www.unicore.com/


UM220-IV NK EVK Quick Guide 

UC-08-E36 CH R1.2 连接与配置 5 

 

 

 

图 4-4 RTCM 监测 

5. 单击“Input”按钮，选择一种差分数据输入方式。该项取决于用户的服务器类型，建

议选择“Ntrip Client”。 

 

图 4-5 RTCM 输入设置 
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表 4-1 RTCM 输入输出方式 

接收机用途 输入 输出 

接收机作为基准站 串口 Ntrip Server 

接收机作为流动站 

Ntrip Client 

云芯一体化 

文件 

串口 

 

 云芯一体化由 Unicore 和 TruePoint 公司联合开发。通过封装的 SDK，接收机可接入

TruePoint 云平台数据，提供更精准和快捷的定位服务。UM220-IV NK 暂不支持云芯

一体。 

 若选择“文件”，则文件内容须符合标准 RTCM 格式；RTCM 监测工具根据文件中包

含的时间进行逐秒回放。 

 

6. 若选择 Ntrip Client，输入 Ntrip 服务器的地址、端口号、挂载点、用户名以及密码。

勾选 GGA 位置上报，点击“确认”。 

 

图 4-6 NTRIP Client 配置 

7. 单击 Output 按钮，配置差分数据输出串口号及波特率，点击“确认”。 
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图 4-7 设置 Output 方式 

8. 当所有配置完成后，勾选“Hex”（十六进制），然后点击“连接”按钮，连接至服务器。 

 

图 4-8 点击“连接”，连接至服务器 

 

4.4 定位结果说明 

GGA 语句中，定位标志为 5 表示浮点解，定位标志为 4 表示进入 RTK 固定解。 

GGA 语句详细说明请参考《UM220-IV NK Protocol Specification》协议手册。 
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图 4-9 定位结果说明 

4.5 SD 卡使用说明 

UM220-IV NK EVK 上设有 SD 卡插座，可用于数据存储及固件升级。 

4.5.1 SD 卡包文件说明 

使用 SD 卡前，需要将 SD 卡包 UM220-IV N_EVK_V2.0_sdcard 存放到 SD 卡内。SD

卡包的文件目录如下图所示。 

 

图 4-10 SD 卡包文件目录 

1、bootloader 文件夹，用于存放模组的 loader 文件； 

 bootloader 文件中已存放默认的 loader 文件，可直接用于固件升级。 

2、firmware 文件夹，用于存放模组的 firmware 文件； 

3、Log 文件夹，用于存储模组运行中的相关数据； 

4、config.ini 为配置文件，内容如下所示： 
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图 4-11 config.ini 配置文件 

表 4-2 config.ini 配置说明 

内容 注释 

[config] / 

SingleFileSize = 512000000 

单个文件大小，当单个文件超出该大小后，会重新新建文

件（目前配置文件的大小不支持 16 进制，请换算为 10 进

制后填写） 

StartRecordStyle = new 

启动后记录日志文件的方式： 

当 value 为 append 时，为追加方式1； 

当 value 为 new 时，为新建文件。 

WorkBaudrate = 115200 UM220-IV NK 工作波特率 

LogFileName = log Log 文件名（仅支持英文名） 

update = 0 当值为 1 时，升级固件；否则不升级。 

4.5.2 数据存储 

步骤 1：将 SD 卡插在电脑上，并将 SD 卡包 UM220-IV N_EVK_V2.0_sdcard 存放在 SD

卡上。 

步骤 2：解压后打开 config.ini 文件，将 update 值设为 0，将 WorkBaudrate 波特率设

为与 UM220-IV NK 模块一致，其他参数按需设置（详见表 4-2 config.ini 配置

                                                        
1 追加方式指在同一份文件中继续记录数据 
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说明）。 

步骤 3：将 SD 卡从电脑上取下，插在 EVK 的 SD 卡插座上，并为 EVK 通电2。 

步骤 4：经过一段时间后，即可获取 SD 卡数据。在此过程中，使用 Micro-B USB 接口

线将 EVK 连接至电脑，可以通过串口工具实时查看数据。 

4.5.3 固件升级 

步骤 1：将 SD 卡插在电脑上，并将 SD 卡包 UM220-IV N_EVK_V2.0_sdcard 存放在 SD

卡上；解压后打开 bootloader 文件夹，确保文件夹内存有 loader 文件，另外

将模组的 firmware3存放在 firmware 文件夹中。 

 bootloader 和 firmware 文件夹：每个文件夹内仅可以存放一份文件。 

步骤 2：打开 config.ini 文件，将 update 值设为 1。 

步骤 3：将 SD 卡从电脑上取下，插在 EVK 的 SD 卡插座上，并为 EVK 通电。 

步骤 4：升级过程中 L1 指示灯不亮，待升级结束，L1 变为常亮状态。用户也可以使用

Micro-B USB 接口线将 EVK 连接至电脑，通过串口工具查看升级状态。 

 

                                                        
2 如不连接天线，则输出 debug 信息；如需获取定位数据，请在上电前连接天线。 

3 请联系和芯星通 FAE，获取最新的 firmware 
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